ESTACION DE TRABAJO PARA PROCEDIMIENTOS ENDOSCOPICOS, formulario 23860.
Descripción: Para procedimientos de baja y alta complejidad, corte y coagulación con energía convencional, hidro disección, coagulación sin contacto.

Especificaciones: 

COMPUESTA DE: 

1. Módulo principal de electrocirugía de alta frecuencia para procedimientos endoscópicos compuesto de: 

1.1. Panel frontal:
1.1.1. Botón de encendido y apagado.

1.1.2. Pantalla táctil LCD de 10 pulgadas o más para selección de ajustes.

1.1.3. Indicador de potencia utilizada por activación.

1.1.4. Indicadores visuales y audibles.

1.1.5. Puerto de entrada con reconocimiento de instrumentos para:

1.1.5.1. Instrumentos monopolares.

1.1.5.2. Instrumentos bipolares.

1.1.5.3. Electrodo neutro.

1.2. Panel posterior

1.2.1. Puerto de entrada para fuente de poder. 

1.2.2. Dos (2) puertos para conexión de pedal (pedal sencillo y pedal doble).

1.2.3. Dos (2) puertos de conexión para submódulos.

1.2.4. Puerto para conexión Ethernet (cable RJ45).

1.2.5. Puerto de conexión a tierra.

1.2.6. Puerto para actualización de software.

1.3. Potencia de corte hasta 400 W.

1.4. Potencia de coagulación hasta 240 W.

1.5. Alimentación eléctrica entre 100 y 120V/60 Hz, o autorregulable. 
Frecuencia de 50/60Hz.

110-120V

1.6. Tipos de cortes:

1.6.1. Bipolar 

1.7.1.1 Corte puro / Hemostasia baja a moderada.
1.6.2. Monopolar.
1.7.2.1 Corte puro / Hemostasia Baja a moderada. 

1.7.2.2 Corte puro / Hemostasia Baja a moderada para tejidos resistentes. 

1.7.2.3 Alta hemostasia.

1.6.3. Especial para polipectomía. 

1.6.4. Especial para papilotomía. 

1.6.5. Especial para resección endoscópica de la mucosa, bajo inmersión en solución salina. 

1.7. Tipos de coagulación:

1.7.1. Bipolar

1.7.1.1. Soft /lenta/profunda 

1.7.2. Monopolar.
1.7.2.1. Soft /lenta/profunda. 

1.7.2.2. Forced/estándar /media a intensa. 

1.7.2.3. Media a intensa y con propiedades de disección de tejido. 

1.7.2.4. Fulguración superficial/sin contacto. 

1.7.2.5. Dinámico de acuerdo con la resistencia del tejido/media. 

1.7.3. Monopolar con argón plasma.
1.7.3.1. Estándar/superficial rápida. 

1.7.3.2. Delicada y precisa/muy independiente de la distancia del instrumento y el tejido. 

1.7.3.3. Pulsada (lenta o rápida). 

1.7.3.4. Amplia y precisa/constante muy independiente de la distancia del instrumento y el tejido.
1.8. Submódulo:
1.8.1. Argón plasma: 

1.8.1.1. Puerto de entrada frontal para conexión de instrumentos de argón plasma.

1.8.1.2. Puerto de acople superior para conexión con módulo principal.

1.8.1.3. Puerto de entrada posterior para gas argón.

1.8.1.4. Pin de purga posterior para manguera de gas.

1.8.1.5. Puerto de entrada posterior para sensor de alta presión del cilindro de gas argón, de la misma marca de la unidad electrocirugía principal.

1.8.1.6. Puerto de conexión a tierra.

1.8.2. Hidrodisección. 

1.9.2.1 Pantalla LCD para visualización de parámetros.

1.9.2.3
Botón de encendido y apagado. 

1.9.2.3 Seis (6) botones de configuración.

1.9.2.4 Puerto de conexión para impulsor de solución salina.

1.9.2.5 Puerto de entrada para fuente de poder.

1.9.2.6 Puerto de conexión a tierra.

1.9.2.7 Puerto para conexión de pedal.

1.9.2.8 Dos (2) puertos de conexión para módulo principal y submódulos.

1.9.2.10 Alimentación eléctrica entre 100 y 120V/60 Hz, o autorregulable.

Frecuencia de red: 50 / 60 Hz.

1.8.3. Irrigación: 

1.8.3.1. Pantalla de visualización de parámetros.

1.8.3.2. Botón de encendido y apagado.

1.8.3.3. Cinco (5) botones para configuración.

1.8.3.4. Bomba peristáltica de rodillos.

1.8.3.5. Dos (2) puertos para conexión a módulo principal y submódulos.

1.8.3.6. Puerto para conexión a pedal.

1.8.3.7. Puerto de conexión a tierra.

1.8.3.8. Puerto de entrada para fuente de poder.

1.8.3.9. Alimentación eléctrica entre 100 y 120V/60 Hz, o autorregulable. 
120V.

Frecuencia de red: 50/60Hz.

1.8.4. Criobiopsia 

1.8.4.1. Pantalla LCD.

1.8.4.2. Botón de encendido y apagado.

1.8.4.3. Seis (6) botones de configuración de parámetros.

1.8.4.4. Puerto de entrada para sonda de criobiopsia.

1.8.4.5. Puerto de salida de gas.

1.8.4.6. Puerto de entrada de gas.

1.8.4.7. Puerto de conexión a pedal.

1.8.4.8. Puerto de conexión a módulo principal y submódulos.

1.8.4.9. Puerto de conexión a tierra.

1.8.4.10. Puerto de entrada para fuente de poder.

1.8.4.11. Alimentación eléctrica entre 100 y 120V/60 Hz, o autorregulable. 
Alimentación eléctrica 100-120V.

Frecuencia de Potencia 50/60Hz.

LA UNIDAD EJECUTORA DEBERÁ ESPECIFICAR CADA UNO DE LOS COMPONENTES (MODULO, SUBMÓDULOS) Y LA CANTIDAD QUE REQUIERA; PUEDEN SER ADQUIRIDOS CON EL MISMO NÚMERO DE FICHA TÉCNICA 
Accesorios

1. Interruptor de pedal doble para la unidad electroquirúrgica. 

2. Interruptor de pedal sencillo para la unidad electroquirúrgica. 

3. Interruptores de padal para los submódulos, si es necesario. 

4. Cable monopolar para instrumentos endoscópicos. 

5. Cable para conexión del electrodo neutro. 

6. Adaptador monopolar. 

7. Carro para transporte. 

7.1. Ruedas conductoras, con freno de inmovilización.
7.2. Soporte para interruptores de pedal. 
7.3. Ganchos para guardar cable. 
7.4. Cesta de alambre.
7.5. Con salidas de corrientes suficientes para la unidad principal y submódulos elegido.
7.6. Almacenamiento interno para tanque de gas, si incluido el submódulo de plasma de argón.
7.7. Juego de fijación para modulo y submódulos. 

8. Cilindro de Gas argón de 4.8 litros de 99.998% de pureza o superior, si incluido el submódulo de plasma de argón. 

8.1. Con válvula reductora de presión con sensor y manguera.
9. Gancho para bolsa de irrigación, si incluido el submódulo de irrigación. 

10. Adaptador para el cilindro de CO2 y manguera, si incluido el módulo de criobiopsia. 

LA UNIDAD EJECUTORA DEBERÁ ESPECIFICAR CADA UNO DE LOS ACCESORIOS Y LA CANTIDAD QUE REQUIERA; PUEDEN SER ADQUIRIDOS CON EL MISMO NÚMERO DE FICHA TÉCNICA 
Consumibles:

1. Electrodo neutro desechable para pacientes con más de 5 kg.
1.1. Con cable de conexión al equipo. 

1.2. Sin cable de conexión al equipo.

2. Sondas de argón plasma desechables. 

2.1. Sondas flexibles para la aplicación de plasma de argón frontal 1.5 mm de diámetro, longitud 1,5 m con filtro integrado. 

2.2. Sondas flexibles para la aplicación de plasma de argón frontal 3.2 mm de diámetro, longitud 2.2 m con filtro integrado. 

2.3. Sondas flexibles para la aplicación de plasma de argón frontal 1,5 mm de diámetro, flexible, longitud 3 m con filtro integrado. 

2.4. Sondas flexibles con cabezal mejorado para la aplicación de plasma de argón frontal 2,3 mm de diámetro, longitud 2,2 m. 

2.5. Sondas flexibles con cabezal mejorado para la aplicación de plasma de argón frontal 2,3 mm de diámetro, longitud 3 m.

2.6. Sondas flexibles con cabezal mejorado para la aplicación de plasma de argón lateral 2,3 mm de diámetro, longitud 2,2 m.  

2.7. Sondas flexibles con cabezal mejorado para la aplicación de plasma de argón circunferencial 2,3 mm de diámetro, longitud 2,2 m. 

2.8. Sondas flexibles hibridas, chorro pleno, para la aplicación de plasma de argón frontal 2,3 mm de diámetro, longitud 1.9 m. 

2.9. Sondas flexibles hibridas, chorro pleno, para la aplicación de plasma de argón frontal con punta mejorada 2,4 mm de diámetro, longitud 1,9 m. 

3. Sondas flexibles híbridas desechables para hidrodisección en tercer espacio.  

3.1. Sondas flexibles híbridas, tipo T, chorro pleno, electrodo regulable, ø 2,3 mm, longitud 1,9 m. 

3.2. Sondas flexibles híbridas tipo I, chorro pleno, electrodo regulable, ø 2,3 mm, longitud 1,9 m. 

3.3. Sondas flexibles híbridas tipo O, chorro pleno, electrodo regulable, ø 2,3 mm, longitud 1,9 m. 

3.4. Sondas flexibles híbridas tipo T, chorro pleno, electrodo 1,5 mm, ø 2,6 mm, longitud 2,3 m. 

3.5. Sondas flexibles híbridas tipo T, chorro pleno, electrodo 2,0 mm, ø 2,6 mm, longitud 2,3 m. 

3.6. Sondas flexibles híbridas tipo I, chorro pleno, electrodo 1,5 mm, ø 2,6 mm, longitud 2,3 m. 
3.7. Sondas flexibles híbridas tipo I, chorro pleno, electrodo 2,0 mm, ø 2,6 mm, longitud 2,3 m. 

4. Sondas desechables para criobiopsia 

4.1. Criosonda flexible de 1.1mm, longitud de 1.15 m, con tubo de recuperación de 2.6 mm, longitud de 817 mm. 
4.2. Criosonda flexible de 1.7 mm, longitud de 1.15 m.
4.3. Criosonda flexible de 2.4 mm, longitud de 1.15 m. 

5. Mangueras desechables para irrigación endoscópica. 

6. Juego de bombas impulsadoras de solución salina, para las sondas flexibles hibridas de uso en procedimientos con hidrodisección en tercer espacio 

LA UNIDAD EJECUTORA DEBERÁ ESPECIFICAR CADA UNO DE LOS CONSUMIBLES Y LA CANTIDAD QUE REQUIERA; PUEDEN SER ADQUIRIDOS CON EL MISMO NÚMERO DE FICHA TÉCNICA 
Observaciones:
1. Garantía de tres (3) años mínimo en piezas y mano de obra, a partir de la fecha de aceptación a satisfacción.

2. Dos (2) ejemplares del manual de operación y funcionamiento en español.

3. Un (1) ejemplar de manual de servicio técnico, debe incluir lista de partes, diagramas eléctricos y electrónicos.

4. Presentar programa de mantenimiento preventivo que brindara cada seis (6) meses o cuando lo solicite la Unidad Ejecutora, durante el periodo de garantía.

5. Brindar entrenamiento de operación de dieciséis (16) horas mínimo, al personal usuario del servicio que tendrá a su cargo la operación del equipo.

6. Brindar entrenamiento de mantenimiento y reparación de veinticuatro (24) horas mínimo, al personal técnico de Biomédica que tendrá a su cargo el mantenimiento y reparación del equipo después de la garantía.

7. Certificación del fabricante en donde confirme disponibilidad de piezas de repuestos por un periodo de siete (7) años mínimo.

8. Certificación emitida por el fabricante de que el equipo es nuevo no reconstruido.
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