Ficha técnica 108193 del SISTEMA INTERACTIVO DE REHABILITACIÓN ROBÓTICA BASADO EN SENSORES PLATAFORMA DE BALANCE Y MESA DE TERAPIAS (formulario 10024) 

Descripción: Para el análisis y la rehabilitación de las funciones de extremidades superiores, inferiores y tronco.
Especificaciones:

1.
SISTEMAS:

1.1.
Estación de trabajo o mesa para rehabilitación.

1.1.1.
Panel de mando con ajuste de altura eléctrico de la mesa entre 65 cm y 131 cm.

1.1.2.
Máxima capacidad de carga de la mesa de 70 Kg o mayor.

1.1.3.
Ruedas con frenos o bloqueables.

1.1.4.
Recipiente o gavetas para almacenamiento de accesorios.

1.1.5.
Apta para silla de ruedas.

1.2.
Silla. 

1.2.1.
Silla de terapia de altura regulable entre 38 cm y 50 cm.

1.2.2.
Máxima capacidad de carga de la silla de 110 Kg o mayor. 

1.3.
Sensores inalámbricos para la rehabilitación de las extremidades superiores, inferiores y tronco: 

1.3.1.
Sistema o modulo para la rehabilitación las extremidades superiores (mano y brazo) 

1.3.2.
De rehabilitación de mano.

1.3.2.1.
Mide patrones de agarre y fuerzas de agarre, extensión y flexión de la mano. 

1.3.2.2.
Medición de fuerza en agarres funcionales tipo pinza, lateral o interdigital.

1.3.2.3.
Determina la amplitud de movimiento. 

1.3.2.4.
Intervalo o rango de medición:

1.3.2.4.1.
Sensor de fuerza de mano: 1000 N flexión, 200 N extensión.

1.3.2.4.2.
Sensor de fuerza de dedos: 100 N.

1.3.2.4.3.
Resolución de medición de fuerza: 0,1 N (0 - 1000 N)

1.3.2.4.4.
Muñeca: flexión/extensión (90°-0-90°); desviación ulnar/radial (90°-0-90°) 
Muñeca: flexión/extensión (90°-0-90°); desviación ulnar/radial (90°-0-40°)
1.3.2.4.5.
Articulación del codo: pronación/supinación (90°-0-90°); flexión/extensión (0-180°)

1.3.2.4.6.
Articulación de hombro: anteversión (0-180°); abducción (0-180°)
Articulación de hombro Extensión/Flexión (40°-0°-190°); Abducción/Aducción (180°-0°-40°)
1.3.2.5.
Feedback háptico mediante vibración.

1.3.3.
Inerciales o de movimiento.

1.3.3.1.
Para el entrenamiento de pronación y de supinación. 

1.3.3.2.
Para entrenamiento activo de la totalidad de las extremidades superiores, inferiores y del tronco. 

1.3.4.
Plataforma con sensores para rehabilitación del balance y control de tronco:

1.3.4.1.
Sensores internos de fuerza y aceleración.

1.3.4.2.
Carga y descarga de peso hasta 150 kg o mayor.

1.3.4.3.
Terapias y evaluaciones. 

1.3.4.4.
Cuerpo basculante para una dimensión (1D).

1.3.4.5.
Cuerpo basculante para dos dimensiones (2D).

1.4.
Estación de carga para los sensores.

1.5.
Computadora con brazo o soporte: 

1.5.1.
Monitor de 23 pulgadas o más.
Monitor de 23 pulgadas o más. ELIMINAR
1.5.2.
Procesador i7 o superior.
Procesador i7 o superior. ELIMINAR
1.5.3.
Disco duro 1 Tera bytes o mayor.
Disco duro 1 Tera bytes o mayor. ELIMINAR
1.5.4.
Memoria RAM de 8 GB o mayor.
Memoria RAM de 8 GB o mayor. ELIMINAR
1.5.5.
Teclado.

1.5.6.
Ratón.

2.
SOFTWARE

2.1.
Evaluaciones:

2.1.1.
Fuerza de agarre o fuerza de agarre de la mano.

2.1.2.
Rango articular.

2.1.3.
Postura.

2.2.
Terapia de asistencia.
Terapia de asistencia. ELIMINAR
2.3.
Plano único de movimiento.

2.4.
Terapia asistida robótica.
Terapia asistida robótica. ELIMINAR
2.5.
Terapia de función motora.

2.6.
Terapia de función de fuerza / motor.

2.7.
Propiocepción.

2.8.
Habilidades visomotoras.

2.9.
Informes o reporte de progreso a lo largo del tiempo.

2.10.
Sensibilidad ajustable: entre 50% y 100%. 

2.11.
Juegos de terapia activa con 10 o más niveles de dificultad.

2.12.
Almacenamiento en la base de datos.

2.13.
Informe de evaluación y ejercicios terapéuticos.

3.
Alimentación eléctrica 100-120V, 60 Hz, o autorregulable.

Accesorios: (Pasar al campo correspondiente)
1.
Sensor de mano.

2.
Sensores inerciales o de movimiento.

3.
Plataforma con sensores para rehabilitación del balance y control de tronco.

4.
Cuerpo basculante para una dimensión (1D).

5.
Cuerpo basculante para dos dimensiones (2D).

6.
Estación de carga.

7.
Soportes o almohadas pequeños y grandes.

8.
Juego de cintas.

LA UNIDAD EJECUTORA DEBERÁ ESPECIFICAR CADA UNO DE LOS ACCESORIOS Y LA CANTIDAD QUE REQUIERA; PUEDEN SER ADQUIRIDOS CON EL MISMO NÚMERO DE FICHA TÉCNICA Y DEBEN PRESENTAR EL CERTIFICADO DE CRITERIO TÉCNICO DEL EQUIPO.
Observaciones:

1. Garantía de tres (3) años mínimo en piezas, accesorios y mano de obra, a partir de la fecha de aceptación a satisfacción. La empresa debe realizar las actualizaciones del software del equipo durante el período de garantía.

2. Un (1) ejemplar del manual de operación y funcionamiento en español.

3. Un (1) ejemplar del manual de servicio técnico, debe incluir lista de partes, diagramas eléctricos y electrónicos

4. Presentar programa de mantenimiento preventivo que brindara cada seis (6) meses o cuando lo solicite la Unidad Ejecutora, durante el periodo de garantía.

5. Brindar entrenamiento de operación de 16 horas mínimo, al personal usuario del servicio, que tendrán a su cargo la operación del equipo.

6. Brindar entrenamiento de mantenimiento y reparación de 4 horas mínimo al personal técnico de biomédica.

7. Certificación del fabricante en donde confirme disponibilidad de piezas de repuestos por un periodo de 7 años mínimo.

8. Certificación emitida por el fabricante de que el equipo es nuevo no reconstruido.

9. El Tiempo de entrega deber ser definido por la Unidad Ejecutora solicitante.

MQ/HST/Homologación 17-10-2025/9:00 a.m.-em
Página 2 de 2

