
SISTEMA CON BRAZO ROBOTICO PARA REALIZAR PROCEDIMIENTOS DE ARTROSPLASTIA TOTAL DE RODILLA, formulario 23410.
Descripción: Sistema de instrumental estereotáctico con plataforma robótica se utiliza para ayudar a los cirujanos a realizar una artroplastia total de rodilla (ATR) con funciones útiles para las recesiones de hueso, así como para evaluar el estado de los tejidos blandos a fin de facilitar la colocación del Implante durante la intervención.

Especificaciones:

1. Unidad robótica:

1.1. Pantalla táctil para manejar el dispositivo.
1.2. Sistema de inmovilización. 
1.3. Ordenador.
1.4. Software.

1.4.1. Visualización de ejes de rotación femoral.
1.4.2. Evaluación del estado de la rodilla.
1.4.3. Herramienta de rotación femoral.
1.4.4. Configuración de quirófano para rodilla izquierda o derecha.
1.4.5. Panel de planificación.

1.5. Con rueda giratoria y frenos y soporte para cables.
1.6. Asa o manubrio de movilización.
1.7. Aberturas laterales con bandeja de almacenamiento.
1.8. Barra de referencia de base para el bastidor.
1.9. Pantalla táctil.
1.10. Puerto USB almacenamiento y exportar casos y puerto RJ45.

1.11. Interruptor de encendido y apagado.
1.12. Conectores de la unidad óptica.

1.13. Pedal de inmovilización.

1.14. Reinicio y vigilancia.

1.15. Botón de emergencia.

1.16. Disyuntor.

1.17. Bastidor de referencia de la base.

1.18. Puerto de mantenimiento del controlador. 

1.19. Botón de láser.
1.20. Notificación de error del robot.
1.21. Peso de la unidad robótica aproximadamente 320 kg.

1.22. Dimensiones: altura 1205 mm x 650 mm ancho.
1.23. Fuente de alimentación 110V 50/60 Hz. 

2. Brazo robótico de seis ejes.

2.1. Pedal para movimientos del brazo robótico.
2.2. Interfaz del instrumento del brazo.
2.3. Bastidor de referencia del brazo.
2.4. Guías de corte.
2.5. Puntero de registro para referencia anatómica.
2.6. Herramienta de validación universal para recesión femoral distal.
2.7. Digitalizador de cóndilos distal y posterior para validar la recesión tibial distal.
2.8. Bastidor de referencia femoral de dos pines TS3.
2.9. Bastidor de referencia de base.
2.10. Bastidor de referencia tibial AY B lado izquierdo y derecho.
2.11. Bastidor de referencia tibial de dos pines izquierda y derecha.
2.12. Guías de corte para ATR del brazo robótico.
2.13. Herramienta de validación del digitalizador de los cóndilos distal y posterior.
2.14. Rastreadores ópticos reflectantes.
2.15. Pines acanalados para referencia ósea de 3.2 mm diámetro longitud de 80 mm y 150 mm.

2.16. Posición inicio y apagar.
2.17. Notificaciones sonoras del software.
2.18. Notificaciones visuales del software.
2.19. Registro de Fallas.

3. Unidad óptica.

3.1. Pantalla táctil.
3.2. Cámara óptica.

3.3. Brazo de posicionamiento de la cámara. 
3.4. Láser integrado para facilitar la colocación de la cámara.
3.5. Con rueda giratoria y frenos y soporte para cables.
3.6. Asa o manubrio de movilización. 
3.7. Captura para descargar informe del cirujano.
3.8. Registro de fallas.
3.9. Peso de la unidad óptica aproximadamente 140kg.

3.10. Dimensiones altura 1945 mm ancho 761 mm.

3.11. Fuente de alimentación 100V 50/60 Hz. 

ACCESORIOS:
1. Instrumentos reutilizarles. 

1.1. Tapa de la caja de instrumentos.

1.2. Destornillador de cabeza exagonal de 3.5 mm.
1.3. Cuerpo de la herramienta de validación universal.

1.4. Digitalizador de condilos distales y posterior.

1.5. Referencia de fémur de dos pines TS3.

1.6. Referencia A de tibia. 

1.7. Referencia B de tibia.

1.8. Referencia de dos pines de offset para tibia derecha tamaño 6.
1.9. Referencia de dos pines de offset para tibia izquierda tamaño 6.
1.10. Pinzas Navitracker.

1.11. Bastidor de referencia de base.

1.12. Interfaz de instrumento de brazo.

1.13. Guía de corte A para ATR persona.

1.14. Guía de corte B para ATR persona.

1.15. Guía de corte A para ATR Nexgen.

1.16. Guía de corte B para ATR Nexgen

1.17. Guía de corte A para ATR Vanguard.
1.18. Guía de corte B para ATR Vanguard.

1.19. Puntero de registro.

1.20. Bastidor de referencia de brazo.

1.21. Kit knee persona.

1.22. Placa de identificación de rodilla persona.

1.23. Kit Knee NexGen.

1.24. Placa de identificación Knee NexGen.

1.25. Kit Knee Vanguard

1.26. Placa de identificación de Knee Vanguard.

1.27. Caja de instrumentos del sistema de rodilla.

1.28. Bandeja de rodilla.

2. Instrumental desechable:

2.1. Pinza desechable para colocación de referencias óseas pin estriado fijo 3.2 mm x 150 mm.
2.2. Pinza desechable para colocación de referencias óseas pin estriado fijo 3.2 mm x 80 mm.
2.3. Pin estriado fijo 3.2 mm x 150 mm.
2.4. Pin estriado fijo 3.2 mm x 80 mm.
2.5. Pinza desechable para guías de corte de fijación.
2.6. Perno con punta de trocar 2.5 mm hexagonal de 3.2 mm x 75 mm (persona)
2.7. Perno de trocar sin cabeza CAS 3.2 mm.

2.8. Piezas desechables.
2.9. Kit Navitracker Knee
2.10. Paño quirúrgico de la unidad robótica. 
2.11. Paño quirúrgico para el brazo.
2.12. Paño quirúrgico para el monitor. 

LA UNIDAD EJECUTORA DEBERA ESPECIFICAR CADA UNO DE LOS ACCESORIOS Y LA CANTIADAD QUE REQUIERA CON EL MISMO NUMERO DE FICHA TECNICA. 

 Observaciones sugeridas para el pliego de cargos.
1. Garantía de tres (3) años mínimo en piezas y mano de obra a partir de la fecha de aceptación a satisfacción.

2. Un (1) ejemplares del manual de operación y funcionamiento en español.

3. Presentar cronograma de mantenimiento preventivo que brindara cada cuatro (4) meses o cuando lo solicite la unidad ejecutora durante el periodo de garantía.

4. Brindar entrenamiento de operación de 16 horas mínimo, al personal usuario del servicio que tendrá a su cargo la operación.

5. Certificación del fabricante en donde confirme disponibilidad de piezas de repuestos por un periodo de 7 años mínimo.

6. Certificación emitida por el fabricante de que el equipo es nuevo no reconstruido.
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